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e Distanz-Vektor-Algorithmen

e Distanz ist Routing-Metrik
e Kein Knoten hat Wissen uber das komplette Netz

e Knoten kennt nie die komplette Route von einer Quelle zu
einer Senke

e Jedes System kennt die Distanz zu allen anderen Systemen
Im Netz

® Hierzu werden die aktuellen Distanzen zwischen den
Nachbarn ausgetauscht
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4 Ausgangspunkt (Routing-Tabelle von Knoten 5):

Zielknoten 1 2 3 4 5 6

4 FZ\ 3
Erreichbar
uber Knoten 4 2 2 4 5 6
2
Kosten 10 5 8 1 0 2 \SJ
Update von Knoten 6: (11, 7, 10, 3, 2, 0) Kosten zu Knoten 6: 2
Zielknoten 1 2 3 4 5 6
Erreichbar
uber Knoten 4 2 2 4 0 6
Kosten 10 5 8 1 0 2
=, => Keine Anderungen
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Ausgangspunkt (Routing-Tabelle von Knoten 5):

Zielknoten 1 2 3 4 5 6

: OO
Erreichbar 4 2 2 4 5 B

uber Knoten 2
2
Kosten 10 3 8 1 0 2 O \SJ

Update von Knoten 4: (9, 5, 2, 0, 1, 3) Kosten zu Knoten 4: 1

Zielknoten 1 2 3 4 5 6
Erreichbar
uber Knoten 4 2 4 4 S 6
Kosten 10 5 3 1 0 2
i, B e e e mzxzzmstm%
Telematik Ubung — WS 2009/10 B 09. Dezember 2009 A T il S www.tm.ukade ()

N .



Aufgabe 2b

-
am TELEMATICS

Initialisierung




- .
= E=Mancs Aufgabe 2b — Initialisierung
{

I TTT T Lilde é
[ ! S e e e

e Routingtabelle aller Zielknoten bzgl. Zielknoten 6:

a7 77 77 77 7ol 1
v

Quellknoten Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos
1 ? 0
2 ? c0
3 ? °0
4 ? o«
5 ? °0
6 - 0
@ 4 KZ\ 3
Sendereihenfolge:
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e Routingtabelle aller Zielknoten bzgl. Zielknoten 6:

a7 77 77 77 7ol 1
v

Quellknoten Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos
1 ? °0
2 ? °0
3 ? °0
4 ? 0
) ? °0 6 2
6 - 0
O 4 KZ\ 3
E@ Sendereihenfolge: 6
- ofos 5
e i, T8 S i R i Y | . YV ST T 5 =
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e Routingtabelle aller Zielknoten bzgl. Zielknoten 6:

a7 77 77 77 7ol 1
v

Quellknoten Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos
1 ? o0
2 ? o0 5 7
3 ? 00
4 ? °0 ) 3
) ? °0 6 2
6 - 0
O 4 fz\ 3
Sendereihenfolge: 6, 5
= O+ 5
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e Routingtabelle aller Zielknoten bzgl. Zielknoten 6:

Quellknoten Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos

1 ? 0 2 11
2 ? 0 5 7
3 ? 0 2 10
4 ? 00 5 3
5 ? 0 6 2
§) - 0

oot

Sendereihenfolge: 6, 5, 2
= O+ 5
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e Routingtabelle aller Zielknoten bzgl. Zielknoten 6:

a7 77 77 77 7ol 1
v

Quellknoten Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos
1 ? °0 2 11
2 ? 00 ) 7
3 ? o0 2 10 4 3
4 ? o0 5 3
3 ? °0 6 2
6 - 0

4

O+
Sendereihenfolge: 6, 5, 2, 4
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e Routingtabelle aller Zielknoten bzgl. Zielknoten 6:

Quellknoten | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos
1 2 11
2 3 00
3 4 3
4 3 00
3 6 2
6 - 0
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2 Sendereihenfolge: 6, 5, 2, 4
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e Routingtabelle aller Zielknoten bzgl. Zielknoten 6:
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Quellknoten | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos
1 2 11
2 ) °0 3 8
3 4 3
4 5 o | 3 7
3 6 2
6 - 0

4
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2 Sendereihenfolge: 6, 5, 2, 4, 3
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e Routingtabelle aller Zielknoten bzgl. Zielknoten 6:

g T Y el [
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Quellknoten | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos
1 2 11
2 5 o0 3 8
3 4 3 4 9
4 ) °0 3 14
3 6 2
6 - 0

4
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2 Sendereihenfolge: 6, 5, 2, 4, 3,4
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e Routingtabelle aller Zielknoten bzgl. Zielknoten 6:

g T Y el [
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Quellknoten | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos
1 2 11 2 12
2 5 o0 3 8
3 4 3 4 9
4 ) °0 3 14
3 6 2
6 - 0

4
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e Routingtabelle aller Zielknoten bzgl. Zielknoten 6:

g T Y el [
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Quellknoten | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos
1 2 11 2 12
2 5 o0 3 8 3 12
3 4 3} 4 9
4 ) °0 3 7 3 11
3 6 2
6 - 0
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e Routingtabelle aller Zielknoten bzgl. Zielknoten 6:

g T Y el [
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Quellknoten | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos | Uber Kos
1 2 11 2 12 2 16
2 ) °0 3 8 3 12
3 4 3} 4 9 4 13
4 ) °0 3 14 3 11
3 6 2
6 - 0
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Wurzel Bitndex 4 3 2 1 0
T 1 0 1 0 O
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e E einflgen

Bitind 4 3 2 1 0
Wurzel ki
E 0l 0 1 0 1
T 110 1 0 O
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» Bitindex 4
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